
Рабочая программа внеурочной деятельности «Робототехника» 7 класс
Содержание программы
Содержание программы
· Введение 
Что такое робототехника, ее значение в жизни человека. Что такое робот. Виды роботов.
· Конструктивные возможности набора по робототехнике 
Техника безопасности при работе с конструктором. Знакомство с конструктором. Детали конструктора и способы их соединения. Контроль знаний.
· Принцип рычага 
Принцип рычага. Качели. Понятие баланс. Весы. Катапульта.
· Электронные части конструктора 
· Материнская плата. Подключение проводов. Картридер. Мультикарта. Программирование по алгоритму. Водяная мельница с мотором. Робот-рулетка. Конструирование по замыслу.
· Сила упругости 
Сила упругости. Пиратский корабль.
· Принцип шкива 
Типы шкивов: подвижный, неподвижный. Кран..Рыболовная удочка-робот.
· Теория шестеренки 
Принцип работы шестеренки. Миксер. Манипулятор. Конструирование по замыслу.
· Сенсорный датчик 
Сенсоры. Принцип действия. Автомобиль. Карусель. Принцип движения робота по линии. Программирование роботов. Составление собственной программы
движения роботов.
· Инфракрасные датчики 
ИК-датчик. Принцип работы. Автомобиль с бампером. Краб. Конструирование по замыслу.
· Колесо и вал 

Колесо и вал. Сервисный робот. Пулемет Гатлинга. Программирование робота. Составление собственной программы движения роботов. Конструирование по замыслу. Итоговое занятие по робототехнике «Выставка роботов».
Планируемые результаты

Личностные результаты освоения программы:
1. Формирование познавательной активности, фантазии, творческой инициативы и трудолюбия;
2. Формирование умения излагать мысли в четкой логической последовательности, анализировать ситуацию и самостоятельно находить ответы на вопросы путем логических рассуждений.
3. Развитие памяти, внимания, логического, аналитического, образного мышления.
Обучающиеся должны знать/понимать:
1. Правила безопасной работы с конструктором Brain-A;
2. Основные компоненты конструкторов Brain-A;
3. Конструктивные особенности различных моделей, сооружений и механизмов;
4. Виды подвижных и неподвижных соединений в конструкторе;
5. Алгоритм программирования робота с помощью картридера.
Обучающиеся должны уметь:
1. Эффективно организовывать свое рабочее место;
2. Называть и объяснять назначение основных деталей и электронных элементов конструкторов;
3. Работать по электронной инструкции и поэтапно конструировать роботов;
4. Создавать модели при помощи специальных элементов по разработанной схеме, по собственному замыслу. Модифицировать собранных роботов, изменять программу в соответствии с поставленной задачей.
5. Самостоятельно решать технические задачи в процессе конструирования роботов (планирование предстоящих действий, самоконтроль, применять полученные знания);
6. Работать индивидуально, в паре, эффективно распределять обязанности;
7. Отстаивать свою точку зрения, выслушивать чужое мнение.
8. Учебно-тематический план
	№
	Темы
	Кол-во
часов
	В том числе

	
	
	
	Теория
	Практика

	1
	Введение
	1
	1
	0

	2
	Конструктивные возможности
набора по робототехнике
	1
	1
	0

	3
	Принцип рычага
	2
	1
	1

	4
	Электронные части конструктора
	2
	1
	1

	5
	Сила упругости
	2
	1
	1

	6
	Принцип шкива
	2
	1
	1

	7
	Теория шестеренки
	6
	2
	4

	8
	Сенсорный датчик
	6
	2
	4

	9
	Инфракрасные датчики
	6
	2
	4

	10
	Колесо и вал
	6
	2
	4

	Итого:
	34
	14
	20


Условия реализации программы
Программа робототехники рассчитана на детей среднего школьного возраста (10 – 12 лет) на 1 год обучения (34 часа в год) и ориентирована на обеспечение условий для развития творческой деятельности и социальную адаптацию детей. Данная программа по робототехнике разработана на базе конструктора MRT1-2 (Brain-A), который является логическим продолжением GOMA Hand (MRT1-1) и уникален    тем,    что    возможно    программирование    материнской    платы.	Из робототехнического конструктора можно собрать по стандартным схемам сборки не менее 16-моделей роботов, а также неограниченное количество проектов по замыслу ребенка. Основными преимуществами данного робототехнического набора являются:
1. Использование крупных блоков, что позволяет развить мелкую моторику руки и основные навыки конструирования.
2. Изучение основ алгоритмики при помощи специально разработанных карт.
3. Использование картридера для программирования материнской платы.
Формы аттестации
Методы диагностики овладения обучающимися образовательной программой:
· Наблюдение
· Педагогический анализ
· Активность на занятиях
· Опрос
· Участие обучающихся в соревнованиях по робототехнике
Форма аттестации: участие в школьных, муниципальных, региональных и областных соревнованиях.
Материально-техническое обеспечение
Печатные пособия:
· Наглядные пособия.
· Дидактический материал.
· Иллюстрации.

 (
2
)
Информационно-коммуникационные средства обучения:
· Информационные сайты, интернет-ресурсы.
· Видеофильмы.
· Электронные книги и иллюстрации.


Технические средства:

· Конструктор MRT 1-2 (Brain – a) (3 шт).
· Компьютер.
· Проектор.
· Интерактивная доска.
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